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Partie | Informations Générales

EMBALLAGE, TRANSPORT ET STOCKAGE

Emballage
Securité des véhicules levés

CHAPITRE 1 DESCRIPTION DE LA MACHINE

1.1 Structure fixe

1.2 Pieces mecaniques
1.3 Unité élevatrice
1.4 Unité hydraulique
1.5 Boite de controle

1.6 Plaque identificative

1.7 Dispositif de sécurité

CHAPITRE 2 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES (pag 8)

2.1 Moteur electrique
2.2 Pompe hydraulique

2.3 Huile
2.4 Diagramme d’huile hydraulique et électrique

2.5 Poids et dimensions du véhicule

CHAPITRE 3 SECURITE

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5
3.6

Précautions générales
Risques électrique
Dispositifs de risques et protection
Mouvement longitudinal et latéral
Risques pendant le levage du véhicule
Risques pour les personnes
1) Risque d"écrasement (opérateur)
2) Risque d"écrasement (personnel)
3) Risque d’impact
4) Risque pour la chute du véhicule depuis I"élevateur

5) Glissement
6) Risque de décharge électrique
7) Risque de défaillance d’un composant pendant I"opération

instructions de sécurité pour le service

Partie Il Installation

CHAPITRE 4 INSTALLATION

4.1 Liste d'installation requise

4.2 Eclairage

4.3 Genie civil

4.4 Assemblage

1) Pose du chassis
2) Centrale hydraulique
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3) Connexion de la centrale électrique
4) Montage du bras
5) Installation de la plaque de couverture
6) Installation de vis de ressort
4.5 Test et verification avant utilisation.
1) Tests mécaniques
2) Tests électriques
3) Gestion des dispositifs suivants
4) Test d huile hydraulique
5) Test de rotation de la direction
4.6 Installation
1) Test a vide

2) Test de charge

Partie Ill Utilisation

CHAPITRE 5 OPERATIONS ET UTILISATION

5.1 Commandes
1) Interrupteur principal (ig)
2) Bouton poussoir vers le haut
3) Bouton poussoir vers le bas
4) Bouton poussoir de verrouillage
5.2 Sequence de fonctionement
1) Levage
2) Stationnement
3) Descente

CHAPITRE 6. ENTRETIEN

Précautions
Entretien périodique

Partie IV Service aprés-vente

CHAPITRE 7 DEPANNAGE

7.1 Guide de dépannage
7.2 Problémes et solutions éventuels

CHAPITRE 8 NOMENCLATURE
ANNEXE A - CERTIFICAT CE
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EMBALLAGE, TRANSPORT ET STOCKAGE

Toutes les opérations d’emballage, charge, manutention, transport et déballage doivent étre effectuées
exclusivement par un personnel formé ayant une connaissance du pont et du contenu de ce manuel.

Emballage
Le pont est envoyé et démonté selon les piéces suivantes :

- Colonne principal avec un chariot complet, une chaine, vérin hydraulique et un tableau de bord
240 kg

- Colonne secondaire avec un chariot complet, une chaine et un cylindre hydraulique - 220 kg
- Chaéssis, plaque fagonnée avec un cadre fixe — 80 kg

- Deux bras symétriques complet avec deux extensions et plaques — 70 kg

- Unité de puissance compléte avec un moteur et un support — 20 kg

- Emballage, accessoire, écrous et boulons - 7 kg

- Proteges pieds — 3 kg

- Boite contenant 4 kits bras de blocage

- Le pont est envoyé dans une caisse pesant approximativement 700 kg.
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CHAPITRE 1 DESCRIPTION DE LA MACHINE

Le pont électro-hydraulique a 2 colonnes est une installation fixe. Cela signifie qu’il est fixé au le sol pour
élever et positionner les automobiles et les fourgonnettes jusqu’a ce qu’elle arrive a une certaine hauteur du

sol.

Les figures 3 et 4 montrent les différentes parties du pont et la zone de travail réservée a I'utilisateur.

Le pont comprend les parties suivantes :

1.

AN A

Structure fixe (colonne+ base)

Les unités mobiles (chariots +bras)

Unité de charge (vérin hydraulique +unité de puissance)
Boite de contrdle

Dispositifs de sécurité

Colonne principale : Ce coté du pont inclut la zone réservée pour I"utilisateur afin d"accéder a la boite de
commande.

Colonne secondaire : En face de la colonne pincipale

Colonne Principale

< T

Colonne secondaire

- -

Fig.3
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1.1 STRUCTURE FIXEE (FIG.4)

La structure contient :

1. 2 colonnes construits avec des plaques en acier soudées. La base est construite avec une plaque
en acier soudé pour étre ancrée sur le sol. Le boitier de commande électrique (3) et le groupe
hydraulique (1) sont fixés a la colonne principale. A I'intérieur de chaque colonne, il y a un mécanisme
qui monte les véhicules. Le tableau de bord et le gourpe hydraulique sont fixés sur la colonne
principale.

2. La colonne fixée a la base comprend le cadre 4, le chassis 5 et la plaque de couverture 12 fixés.
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1.2 Pieces mécaniques (FIG .4)

Chaque unité contient :
1. Deux chariots (10 et 14) construits avec des plaques en acier soudées, ils sont liés avec la

chaine (8) et le cable (6) et avec la base
Le chariot se déplace tout au long de la colonne, guidé par des patins glissants en plastique

2. Deux bras télescopiques, un long (11) et un court (13), construits en acier tubulaire avec un tampon
a chaque extrémité qui peut étre ajusté en hauteur.

1.3 Unité élévatrice (FIG. 4)

Elle consiste en :
1. 2 cylindres hydrauliques (7), les chariots fonctionnent grace a des chaines et sont synchronisé

grace a un cable de synchonisation.
2. 1 unité hydraulique (1), située sur le c6té commande pour mettre les cylindres en marche.
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1.4 Groupe Hidraulique (FIG.5)

Le groupe hidraulique se compose de :

1.

IS L S

Moteur électrique

Pompe hydraulique équipée

Soupape de descente munie d'une soupape de vidange manuelle

Soupape de pression maximale

Réservoir d”huile

La transmission d”huile et le retour flexible des tuyaux aux circuits électriques des cylindres.
Note : la transmission d”huile aux tuyaux pourrait étre sous-pression.

:EJII-E
Billuilfe

Fig.5 I'unité de la puissance hydraulique

1.5 Boite de contrble (FIG.6)
Le tableau de bord qui comprend la boite du controle électrique contient ;

1 Interrupteur principal

2 Bouton poussoir vers le haut

3 Bouton poussoir vers le bas

4 Bouton pour bloquer

@)

O O O

Fig.6 Tableau de commande

1.6 La plaque identificative

Les informations de la plaque incluent :

1. Modele: 1EQ1000/I1EQ1001

2. Charge maximum: 4000 kg

3. Puissance: 400V-AC/50Hz - 230V-AC/50Hz
4. Pression hydraulique maximum: 20MPa

5. No. Série:
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1.7 Dispositifs de sécurité
Les dispositifs de sécurité incluent :

1

© 0 NO O~ WDdN

Les dispositifs de sécurités mécaniques
Systeme de blocage de bras
4 protége pieds
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Dispositif de synchronisation pour contréler le mouvement des chariots

Interrupteur de fin course de la colonne
Dispositifs de sécurité électrique
Dispositifs de sécurité hydraulique
Dispositif de corde anti-desserage
Dispositifs de protection des pieds

CHAPITRE 2 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Capacité

Hauteur de levage max. de voiture

Hauteur de levage stand min

Espace libre entre les voitures

Largeur totale

Rembourrage latéral, pour une largeur totale de
Largeur c6té de la base

Bras long longueur maximum

Bras long longueur minimum

Longueur maximale du bras

Longueur minimale du bras

Le temps de montée avec un moteur triphasé
Le temps de montée avec un moteur monophasé
Durée de la descente

Poids pont total

Bruit

Température de fonctionnement
Environnement de travail

Humilité relative

Hauteur du niveau de la mer

4000 kg (39200N)
1900 mm

100 mm

2760 mm
3484 mm
0.270 mm
1200 mm
1330 mm

700 mm

1050 mm

685 mm
60s<

75s<
18<t<40s
700 kg environ
70db < (A) 1m
5°C/40°C

piéce fermée
90 %

<3500 m
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1200
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Fig.7 Dimensions et dégagements globaux
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2.1 Moteur électrique

isog=="]

Triphasé

Monophasé

Puissance nominale du
moteur électrique

2.2 kw

2.2 kw

Voltage 230-400 V — 3 ph.+/-5% 230V - 1ph.+/-5%
Fréquence 50 Hz 50 Hz

Absorption 230V:91A 400V:5.25A 136 A

N°de pbles 4

Vitesse 1400 rpm 1400 rpm
Construction B14

Type d’isolement IP55 IP55

Type MS 90L1-4 ML 90L2-4

La rotation juste du moteur doit étre la méme que celle indiquée par la fleche sur la pompe : dans le cas
contraire, il faudrait modifier les connexions électriques.

2.2 Pompe hydraulique

MOTEUR

Triphasé Monophasé
Type R T
Modele PHC PHC
Force 7.8 cm®/g 6.0 cm®/g
Transmission : type d"accrochage E32 E32
Pression d’opération continue 160 bar 160 bar
Pression d opération maximale (pic) | 180 bar 180 bar

2 .3 Huile

Le réservoir d"huile contient de I'huile hydraulique conformément a la norme ISO/DIN6743/4 avec un niveau
de contamination qui ne dépasse pas |"échelle 18/15 selon la norme ISO 4406. L’huile hydraulique
recommandée est HV 32 référence : 1093000

11
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2.4 Schéma hydraulique
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Fig.8 Circuit hydraulique

DESCRIPTION

Soupape de blocage

Fonctionnement du cylindre avec un simple effet

Electrovanne directionnelle

Clapet anti-retour

Moteur

Pompe

Filtre

Soupape de sécurité

O O |IN[O|O|R[{W|IN|F

Régulateur de débit

=
o

Réservoir
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SBU
UP .\/ 12\ 14H 15D 0
SBU 501 KT KM
DOWN ST]%.D 16 KT
1 VAT
LI
FU1 SQ3 SQ4 r
U Q3 SQ 0
41 42 11 A
= LI
24V .
LI
KT
LOCK SBL YV
T

Fig.9 Schéma électrique triphasé

Ref. Description Type & Spécifications Quantité
SAA Commutateur électrique LW39-16RE04/1 1
Q1 Disjoncteur DzX2-60L 15/1 1
KM AC contacteur CJX2-1210 1
M Moteur 90L4 3Phase/380V/2.2kW 1
KT Relais tempo ST3PA-C 1
SQ1 Fin de course haut ME 8108 1
SQ3/SQ4 Sécurité d’interrupteur LXW6-11 2
LOCK Bouton poussoir Lock 1
SBU Bouton poussoir Haut 1
SBD Bouton poussoir Bas 1
YAL-YA4 Electro-aimant DC 24V 4
YV Solénoide AC 24V 1
FU1/FU2 Fusible RF1-32 (X) 2A/6A 3
T Transformateur JBK3-160 380V/24V 1
Ul Pont de diode +KBPC10-10- 1

13
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SBU 0 . E
up ’KL l_q 14]_[‘ laD 0
PE L1 N _ 2 ;
f % 1.5mm SBU 501 KT KM
DOWN SBD
| | T 16 KT
SAF k=
Q1| +o)] VA
]
FUZ T FU1 SQ3 S04 M
1A 160VA 6A . =
= 7 —!lOS 41 42 11 I
2 6 3 20 24V
832 22,0 (]
[ ,
KM + L KT 17
+ ' T s
U
.\ l LOCK YV
) T
(M)
= L L
Fig.9a Schéma électrigue monophasé
Ref. Désignation Type & Spécifications Quantité
SAA Commutateur électrique LW39-16RE04/1 1
Q1 Disjoncteur DzX2-60L 15/1 1
KM IAC contacteur CJIX2-1210 1
M Moteur 90L4 1Phase/220V/2.2 kw 1
KT Relais tempo ST3PA-C 1
SQ1 Fin de course haut ME 8108 1
SQ3/SQ4 Sécurité d’interrupteur LXW6-11 2
LOCK Bouton poussoir Lock 1
SBU Bouton poussoir Haut 1
SBD Bouton poussoir Bas 1
YALl-YA4 Electro-aimant DC 24V 4
YV Solénoide IAC 24V 1
FUL1/FU2 Fusible RF1-32 (X) 2A/6A 3
T Transformateur JBK3-160 220 V /124 V 1
Ul Pont de diode +KBPC10-10- 1

14



IEQ1000/1001 - Pont élévateur 2 colonnes ETECH I I

2.5 Poids et dimensions des véhicules
Le pont peut étre adapté a pratiguement tous les véhicules ne pesant pas plus de 4000 kg.

Les véhicules ayant une faible garde au sol peuvent interférer avec la structure du pont. Les voitures
sportives basses doivent faire I'objet d'une attention particuliere.

Veillez a toujours tenir compte de la capacité du pont dans le levage de véhicules a caractéristiques
particulieres.

Charge maximale et répartition des masses :

"y MAX. 4000kg. !

.

A h

N

Fig.11 Répartition des masses

15
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CHAPITRE 3 SECURITE

Le fabricant décline toute responsabilité de blessures de personnes ou dommages aux vehicules et autres
dommages causés par l'utilisation du pont abusive et non autorisee.

Lors des mouvements de levage et de descente, I'utilisateur doit rester dans la station de commande tel que
défini par la figure 15. La présence de personnes a l'intérieur de la zone de danger indiquée dans la méme
figure est strictement interdite. La présence de personnes sous le véhicule pendant les opérations ne sont
autorisées que lorsque le véhicule est stationné en position élevée.

Ne pas utiliser le pont sans les dispositifs de protection ou avec le
Dispositif de sécurité. Le non-respect de ces réglementations peut provoquer des lesions graves aux
personnes ainsi que des dommages irrémédiables au pont et au véhicule levé.

T,
"’b\"“'
Zone
utilisateur
] -
LT~
e
e - }
e - - -
-~ - g -
- T
\\ -
“ b
Zonede | > _
sécurité ~ P
. - P -
o

Fig.12 Zone de travalil
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3.1 Précautions générales

L'utilisateur et le techinicien de maintenance sont tenus d'observer les prescriptions de la législation de
prévention des accidents en vigueur dans le pays d'installation du pont.

DANGER : indique un danger imminent qui peut entrainer des blessures graves ou la mort.
AVERTISSEMENT : indique des situations et / ou des types de manceuvres dangereux et pouvant
causer des blessures de différents degrés ou la mort.

ATTENTION : indique des situations et / ou des types de manceuvres qui sont dangereux et peuvent
causer des blessures mineures aux personnes et / ou endommager le pont, le véhicule ou d'autres
instruments

3.2 Risques de choc électrique

Les avis de sécurité spécifique sont collés sur le pont, dans les zones ou le risque de choc
électrique est particulierement élevé.

3.3 Risques et dispositifs de protection

Nous allons maintenant examiner les risques auxquels l'utilisateur et le techinicien de maintenance
peuvent étre exposés lorsque le véhicule est immobilisé en position relevée, avec les dispositifs de
protection et adoptés par la fabrication afin de réduire les risques minimum pouvant se produire
occasionnellement.

3.4 Mouvement longitudinal et latéral

Le mouvement longitudinal implique le déplacement de la charge vers I"arriere et vers ['avant. Le

mouvement latéral implique le déplacement vers la gauche ou la droite du véhicule, surtout durant
le levage.

Fig.13 Risque de chute de véhicule

17
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AVERTISSEMENT
Ne pas essayer de deplacer le vehicule quand il est pose sur les tampons

La position correcte du véhicule est importante. Il doit étre mis sur le pont pour que le poids soit bien

réparti sur les bras (Fig. 14) Il estimportant que :

1. Que tous le personnel reste a l'intérieur de la zone de sécurité lorsque le véhicule est levé (Fig.12)

2. Le moteur doit étre éteint, le moteur embrayé et le frein de stationnement réalisé

3. Le véhicule doit étre correctement positionné. (Fig.14).

4. |l faut lever seulement les véhicules autorisés (Fig.10-11) sans dépasser le poids maximum et les
dimensions extérieures.

FIG.14 Charge correcte des véhicules
3.5 RISQUES LORSQUE LE VEHICULE EST SOULEVE

Les dispositifs de sécurité suivants ont été installés pour protéger contre les cas de surcharge et
défaillance de I'équipement :

1. Le relais thermique dans le boitier électrique se déclenchera si le moteur est surchargé.

2. La soupape de pression maximum (Fig. 15), situé sur le bloc moteur de I"huile hydraulique, se
déclenchera si le pont est surchargé.

Fig.15

18
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3.

Dans le cas d'un coup, ou d"une fuite dans le circuit hydraulique (un tuyau cassé), les vannes de
blocage situées en bas de chaque cylindre, se déclencheront (Fig.16).

Fig.16
Si le pont arrive a la hauteur maximale, appuyer sur le bouton pour l'arréter (Fig 17).

7
b
{.
Fig.17

Garder les deux cables en équilibre durant la montée ou la descente. (fig.18).

En cas de rupture du cylindre hydraulique, les cales de sécurité situées a l'intérieur des colonnes
se déclencheront (Fig.19). Les cales sont poussées par le ressort et stoppent
immédiatement le chariot en empéchant sa descente.

19
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7.

10.

Si la partie en mouvement dépasse sa distance de circulation, une série des condensateurs
connectés qui sont généralement fixés par I"actionneur (Fig.17) sur le c6té de la commande du
chariot. Si l'interrupteur de position finale ne fonctionne pas, le second s activera apres 3
secondes de mise en marche du chariot.

Si le premier condensateur ne fonctionne pas, le second circule 3 secondes aprés le
fonctionnement de la charge.

Fig.17

En cas de panne totale des interrupteurs de limite, la voiture s'arréte quelques milimétre plus
haut, parce que les vérins hydrauliques sont en fin de course, ce qui déclenchera le
fonctionnement de la soupape de pression maximale (sur l'unité hydraulique).

Si le cable n'est pas équilibré, le dispositif anti-dessérage du cable commence a fonctionner
( Fig.20).

. = _ =

' [Li]]
(O

H "'i

" E
pnam a
"

Fig.20
Toujours veiller au bon fonctionnement du systéeme (Fig.19).
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3.6 Risques
Ce paragraphe illustre les risques auxquels l'assistant, assistant d'entretien, ou toute personne se
trouvant dans la zone de travail du pont peut étre exposé dans le cas d'une utilisation incorrecte de
I'équipement.

3.6.1 Risque de broyage (assistant)

Fig. 21
-—5_‘//_;_ =
(I S— §<.:':-‘:\?rﬁ
_'I'C_:\\'? ) | Il'(/‘;ﬁ_
= JEI ; '\f;“fx)’u 3.6.2 Risque de broyage (personnel)
By

3.6.3 Risque de choc

3.6.4 Risques dds au mouvement du véhicule

Fig. 24

21
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3.6.5 Risques de chute du véhicule du pont

3.6.6 Ne jamais monter abord du vehicule et/ ou le
mettre en marche lorsque le pont est leve

3.6.7 Ne jamais mettre des objets contre les
colonnes ou les laisser dans la zone de travail

3.6.8 Glissement

Le risque peut survenir en cas de présence de
lubrifiant autour du pont (Fig 28)

Toujours tenir la zone autour du pont pont propre en
netoyant I’huile qui s’y renverserait

Pour éviter le risque de glissement, faire usage de la
protection personnelle recommandée (chaussures anti-
glisse).

22
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3.6.7 RISQUE DE DECHARGE ELECTRIQUE

Risque de décharge électrique dans les zones du cablage
électrique du compartiment de levage. Ne pas utiliser de jets
d'eau, vapeur (unités de lavage a haute pression) ni solvants ou
peinture prés du pont et veiller a tenir ces substances loin du
tableau de commande électrique (Fig. 29).

3.6.8 RISQUE DE DEFAILLANCE DU COMPOSANT
PENDANT L'OPERATION.

Le fabricant a employé les matériels et techniques de
construction appropriées par rapport a l'utilisation spécifiée de
la machine, afin de fabriquer un pont fiable et siir. Cependant,
ne pas oublier que le pont doit étre utilisé conformément
aux prescriptions de fabrication et a la fréquence des
inspections et entretiens de travail recommandées dans le
chapitre 8 « ENTRETIEN ».

23
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Partie Il
Installation
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CHAPITRE 4 INSTALLATION

4.1 LALISTE D'INSTALLATION REQUISE

Le pont est concu pour une installation dans des endroits fermés, convenablement protégés contre les
intempéries. Le lieu d'installation doit étre totalement éloigné des zones destinées au lavage ou de peinture,
et loin des solvants ou de peinture ou des zones ou il existe un risque d'atmosphére explosive.

Le pont doit étre installé tout en respectant les espaces entre les murs, les piliers, d'autres machines,
indiqué dans la figure 31 en conformité avec les exigences législatives existant dans le pays de l'installation.

Vérifier en particulier :

1. Hauteur minimum 5000 mm de hauteur y compris des véhicules, hauteur maximale des bras, (c.-a-1900
mm), et hauteur de poteau supérieur (2828 mm)

2. Distance minimum des murs : 600 mm

. Surface minimum de travail : 700 mm

. Espace pour la station de commande

. Espace pour I'entretien, I'acceés et les voies d'évacuation d'urgence.

. Position par rapport & d'autres machines

~N o 0 b~ W

. Proximité a l'alimentation d'un fonctionnement sans raccordement

25
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4.2 Eclairage

Toutes les parties de la machine doivent étre éclairées uniformément avec une lumiere suffisante pour
s'assurer que le réglage et les opérations d entretien spécifiées dans le manuel puissent étre menées
a bien. L'éclairage doit étre installé conformément & la législation en vigueur dans le lieu d'installation
(la responsabilité revient a l'installateur de I'équipement d'éclairage).

4.3 Génie Civil

Le pont doit étre installé sur un lit horizontal en béton d'une épaisseur minimale de 200 mm intégré et une
résistance = 30N / mm2
Le sol doit également étre plat et de niveau (10 mm de tolérance pour le nivellement). Consulter le fabricant
en ce qui concerne les applications spéciales.

5000

3000

@]
—=

1200
e
[
T
1]

0
o,

7000

Fig.32

3800

300 300

800

1400

130

2300

Fig.32a
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4.4 ASSEMBLAGE
Pour assembler le pont, tenir compte du poids des différentes parties, afin de fournir un engin de levage avec

les 500 kg de capacité minimale.

Hauteur max. de levage 2900 mm de hauteur.
Avant d"assembler le pont, vérifier si la caisse contient tout le matériel nécessaire.

4.4.1 POSE DU CHASSIS

1. Poser la plague de chassis et la fixer selon Fig.33
@] @
[cle[ ° }T‘ ?| B o e[3)
e 1 [ ] 1 p [
[Glolo o f° o oleg
® c)

Fig 33
Installer les deux colonnes sur 'embase. Passer les cables et les fléxibles hydrauliques avant de

2.
les installer.

3. Installer les dispositifs de sécurité, y compris |"électro-aimant, les plaques de verrouillage

automatique et les plaques de support interne des deux colonnes. (voir Fig.34) Pendant la

premiére étape, installer les dispositifs de sécurité dans les deux colonnes.

Installer le cable comme sur la Fig.35. Le cable peut également étre passé par le trou sur la plaque

4,
avant la fixation des deux colonnes.

Fig.35

— S
| [ T5
J
r)'

Fig.34

5. Connecter le tuyau a haute pression suivant Fig.36. Commencer par brancher le tuyau avec le tri-
joint sous la colonne principale et la fleche sous la sous-colonne puis les fixer debout sur les

colonnes.
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6. Passer les fils utilisés pour connecter I'électro-aimant sur la colonne secondaire & travers les trous

situés sur les deux bases.

7. Elever les deux colonnes (garder le verrou du support dans le méme niveau), puis serrer les

8.
9.

boulons sur la base.

[N AL A 17

Fig. 36

Installer les dispositifs de sécurité.
Régler les deux cables et garder le chariot en équilibre.

10. Visser le joint du tuyau a haute pression et le fixer sur la base.

4.4.2 GROUPE HYDRAULIQUE

1. Installer la pompe sur le panneau de support conformément a la Fig. 37 et I'ajuster au pied de la
colonne principale.

2. Connecter I'unité hydraulique (Fig. 38).

3. Ajuster correctement toutes les piéces, y compris celles déja montées par le fabricant.

4. Remplir le réservoir de I'unité hydraulique avec 8 litres d'huile hydraulique ISO 32 ou similaire
(Voir CHAP 2, Spécifications techniques).

5. Retirer le bouchon de remplissage d'huile et le remplacer par le bouchon de drainage
correspondant

Fig.37 Fig.38
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4.4.3 Connexion électrique

1) Avant de connecter le systéme électrique, s"assurer que :

= L'alimentation électrique du pont est équipée du dispositif de protection requis par les
normes en vigueur dans le pays ou la machine est installée.
= Laligne d'alimentation a la coupe transversale suivante :
= Tension de 400V pont, triphasé - 2.5 mm?2 minimum
Tension de 230V pont, triphasé - 4 mm?2 minimum
Tension de 230V pont, monophasé - 6 mmz2 minimum
= Les oscillations de tension sont dans la fourchette de tolérance fixée par le cahier des
charges.
Le fabricant fournit le support pour fonctionner a 400V avec une configuration en trois
phases. Silatension de ligne est différente, la connexion du moteur et le transformateur
doivent étre changés. Il est également nécessaire de remplacer le relais thermique en
commandant cette partie.

2) Relier le systéeme de puissance et de contrble sur la barrette de raccordement du boitier de contréle
(Fig.40). Insérer le cable dans le support en le passant par le trou préparé
= Installer le boitier électrique a la colonne principale.

= Connexion de l'interrupteur de fin de course

= Connexion de I'électrovanne sur I'unité hydraulique
= Connexion de I'électro-aimants.

= Brancher le moteur électrique.

= Compléter les connexions de tension et de commande pour la boite de serrage du
panneau de commande.

3) Les cables doivent étre fixés par la hauteur de nylon.

4) Fermer le couvercle du boitier électrique, mettre l'interrupteur principal sur position 1 puis appuyer
sur les boutons-poussoirs (Fig.40). La rotation juste du moteur doit étre celle indiquée par la fléeche sur

la pompe. YA1 Capteurs
Capteurs I Haut
YA2 / | Bas
. YA3 Verrou
Fig40 a4
Solénoid
A

Moteur  Puissance

5) S"assurer que les interrupteurs de fin de course fonctionnent correctement en les actionnant
manuellement.

ATTENTION : Si la pompe tourne longtemps dans le mauvais sens cela peut provoquer des
dommages sérieux a la pompe.
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4.4.4 Bras d’assemblage
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1. Appuyer sur le bouton poussoir, soulever le chariot a une hauteur d'environ 70 cm du sol, puis
appuyer sur le bouton de verrouillage. Régler le condensateur principal (IG) en position O et couper

I'alimentation électrique.

2. Graisser les trous @40 situé aux extrémités des bras.

3. Monter les bras sur le support du chariot et insérer les goujons d”ancrage dans les trous du

support comme indiqué dans Fig.41.

4. Bloquer la bague de ressort a la fin de la broche.

Fig.41
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4.4.5 INSTALLATION DE LA PLAQUE DE COUVERTURE

Deux plagues ont été installées sur le chassis par 8 pieces M8 x 16.

4.4.6 INSTALLATION DE VIS DE RESSORT

1. Forer 14 trous dans le sol avec un foret hélicoidal en béton d'un diamétre de 18 mm a une profondeur
de 130 mm. Utiliser la molette de base comme gabarit de percage.

Réaliser les tests et les contrbles avant I'utilisation

4.5 TEST ET CONTROLES A EFFECTUER AVANT LE DEMARRAGE
1)TESTS MECANIQUES

- Fixation et le serrage des boulons, et des raccords
- Glissement libre des piéces mobiles

- Etat de propreté de diverses parties de la machine
- Position du dispositif de protection

- Dispositif de blocage du bras.

Essais électriques

- Connexion conforme aux schémas
- Connexion de la machine avec la terre

4.5.1 EXPLOITATION DES APPAREILS SUIVANTS :

- Limiter la hausse du condensateur
- Dispositif de sécurité électro-aimants
- Groupe hydraulique

4.5.4 TEST DE L HUILE HYDRAULIQUE

- Suffisamment d"huile dans le réservoir
- Aucune fuite n"est observée
- Mouvement du cylindre

REMARQUE : S’il n’y a pas d'huile, il faut remplir le réservoir de l'unité de puissance avec la
guantité d’huile nécessaire.

4.5.5 TEST DU SENS DE ROTATION

Le moteur doit tourner dans le sens de la fleche située sur l'unité de puissance de la pompe. Vérifier
rapidement (chaque démarrage doit durer un maximum de deux secondes). En cas de problémes au
niveau du groupe hydraulique, consulter la section «Dépannage»
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4.6 INSTALLATION

4.6.1 TEST A VIDE

Le test se réalise quand I"appareil est vide (sans véhicule)

Dans cette phase, vérifier les points suivants :

- Que les boutons haut, bas et verrouillés fonctionnent correctement

- Que le pont a atteint sa hauteur maximale

- Pas de vibration anormale dans les colonnes ou les bras

- Sécurité calée entre les patins de fer sous le chariot

- Les interrupteurs de fin de course.

- Veérifier si les électro-aimants fonctionnent

- Apres avoir suivi les recommandations mentionnées, la différence de hauteur entre les bras des
deux chariot sera inférieure a 1 cm. Dans le cas contraire, ajuster leur niveau grace au écrou et
contre écrou des cables de synchronisation
Pour effectuer les tests énumérés, compléter deux ou trois fois les cycles montés-déscente.
Réaliser également cette action pour faciliter la purge de I'air dans le circuit hydraulique

4.6.2 TESTS DE CHARGE

Répétez les tests précédents avec le véhicule sur le rack

Aprés les essais de charge, inspecter visuellement I'équipement et vérifier de nouveau que tous
les boulons sont bien serrés.
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Partie lll
Utilisation
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CHAPITRE 5 OPERATIONS ET UTILISATION

Les commandes de levage (dispositifs de contrble) sont représentés dans Fig.40.

YA1 Capteurs

Capteurs I Haut
YA2 / |, Bas
Fig 40 YA3 Verrou
YA4
Solénoid
\

Moteur  Puissance

5.1 COMMANDES

5.1.1 Interrupteur principal (IG)

POSITION O :
Quand le pont n'est pas alimenté, il est possible d"accéder a l'intérieur du boitier et verrouiller

I'interrupteur pour empécher I'utilisation du pont.

POSITION 1:
Ceci active le pont et verrouille le boitier pour empécher toute ouverture accidentelle.
5.1.2 BOUTON POUSSOIR VERS LE HAUT

S’il est actionné, il active le moteur électrique et les mécanismes soulévent la voiture.

5.1.3 BOUTON POUSSOIR VERS LE BAS
S'il est actionné, il active I'electrovanne de descente ainsi que les électro-aimants de sécurité.

5.1.4 BOUTON POUSSOIR DE VERROUILLAGE

S'’il est actionng, il active I'electrovanne de descente et desactive les électro-aimants de sécurité afin de faire reposer les
chariots sur les cales de securité.

5.2 SEQUENCE DE FONCTIONNEMENT

Placer le bras de levage dans les points d'arrét prescrits pour le véhicule, en ajustant les tampons.
Chaque fois que les chariots sont ramenés au sol, vérifier la position des tampons sous le chassis du
véhicule avant de soulever & nouveau les voitures.

5.2.1 LEVAGE

Mettre l'interrupteur principal (IG) sur la position 1 et appuyer sur les boutons-poussoirs jusqu'a ce
qu'il atteigne la hauteur voulue. Etant donné que les voitures sont soulevées, les cales de sécurité
vont s’insérées automatiguement dans chaque plot de fer sous le chariot.
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5.2.2 STATIONNEMENT
Une fois la hauteur requise atteinte, appuyer sur le bouton de verrouillage. Le mouvement s'arréte

automatiqguement lorsque la cale de sécurité entre en contactavec les chariots.

5.2.3 DESCENTE

Avant de descendre les chariots, les cales de sécurité doivent étre déverrouillés. Appuyer sur le
bouton poussoir jusqu”a ce que le chariot élévateur atteigne approximativement 3 cm et
libere automatiquement les cales de sécurité et active I'électro-vanne. La vitesse de descente
est réglementée par la « soupape de régulation de débit » dans la pompe. L'abaissement s'arréte
lorsque les cylindres hydrauliques sont entierement déchargés. Quand les voitures sont totalement
abaissées, le dispositif automatique de blocage du bras s'ouvre pour permettre aux bras des chariots
de tourner.

CHAPITRE 6. ENTRETIEN

Pendant la maintenance du pont, il faut suivre toutes les précautions nécessaires POUR
EMPECHER LES ACCIDENTS QUAND LE PONT COMMENCE A FONCTIONNER.

1. L'interrupteur principal sur la boite de commande doit étre verrouillé en position 0 a l'aide d'une
serrure.

2. Bien que la maintenance soit effectuée sur la machine, il faut toujours tenir compte des principaux
risques possibles et des consignes de sécurité indiquées dans le chapitre 3 «risque pour la sécurité de
choc électrique».

Il est interdit d"effectuer I'entretien et de lubrifier les parties mobiles quand la machine est en
marche.

IMPORTANT

Afin d'assurer la maintenance des cables :

1. N'utiliser que des piéces de rechange et des outils adaptés a la tache et en bon état;

2. Suivre le calendrier de maintenance indiqué dans le manuel : ces fréquences sont a titre indicatif et
doivent toujours étre considérées comme des régles générales a respecter.

3. Une bonne maintenance préventive exige une attention constante et un contréle permanent sur
la machine. Il faut trouver rapidement la cause de toutes les anomalies telles que le bruit excessif,
une surchauffe, une fuite des fluides, etc

Une attention particuliere est nécessaire pour :

1. L'état des piéces de levage
2. Dispositifs de sécurité (micro-interrupteurs, électro-aimants et cales de la sécurité)
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ENTRETIEN PERIODIQUE
Tableau LUBRIFICATION PERIODIQUE

Lubrifier comme indiqué dans Fig.42.

isog=="]

Fig. 42
A Lubrifier tous les mois

o Lubrifier tous les six mois.
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Partie IV
Service apres-vente
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CHAPITRE 7 DEPANNAGE

7.1 GUIDE DE DEPANNAGE
les réparations éventuelles exige le respect absolu

Le dépannage et

isog==] |

LES PRECAUTIONS indiquées dans le chapitre 6 <sMAINTENANCE> et le chapitre 3

"SECURITE".

7.2 LES PROBLEMES ET SOLUTIONS EVENTUELLES

Probléme

Cause possible

Solution

Le pont ne monte pas quand
on appuie sur le bouton-
poussoir (Le moteur ne

fonctionne pas)

- Fusible bralé

- Le courant n”arrive pas

- Anomalie de la centrale
électrique

- Les condensateurs sont
endommagés

- Moteur bralé

Remplacer le fusible
Reconnecter le bouton

Appeler le centre de service.

Le pont ne monte pas quand le
bouton-poussoir est actionné (le
moteur fonctionne)

Fuite dans le circuit hydraulique
Manque d”huile

Décharge de I'électrovanne
ouverte

Rotation du moteur en sens
inverse

Remplir 'huile jusqu’au niveau
Vérifier ou changerles
connexions électriques.

Faire descendre la charge
Réparer le circuit hydraulique

Le pont continue de monter
aprés avoir relaché la
touche

Touche défectueuse
Contacteur bloqué

Débrancher le pont et appeler
le S.AV

Le pont ne descend pas

L électrovanne bloquée
Anomalie de la centrale
électrique

Les chariots s'appuient toujours
sur les dispositifs de sécurité
Déclenchement des vannes de
sectionnement

Le changer (appeler le S.A.V.)
Faire la séquence de descente
correcte

Réparer les dommages du
circuit hydraulique

Le pont ne monte pas a la
hauteur maximale

L"huile n"est pas suffisante

Ajouter I'huile dans le réservoir
de I'huile

Aprés avoir relaché le bouton
poussoir, le pont s'arréte et
baisse lentement

La vanne de vidange ne se
ferme pas parce qu'elle est
sale.

Robinet de vidange défectueux

Appuyer en méme temps sur le
bouton monté et descente pour
nettoyer la soupape

Appeler le S.A.V.

Le moteur du groupe moteur
surchauffe

Disfonctionnement du moteur
Mauvaise tension

Appeler le SAV
Veérifier la tension

Le groupe hydraulique est
bruyant

Fuite d'huile du cylindre

L"huile est sale

Montage incorrect

Joint endommagé

La base du cylindre est sale

Changer I"huile
Appeler le S.A.V.

Changer les joints
endommagés

Nettoyer toutes les piéces
Vérifier si les vannes ne
sont pas endommagées

de TOUTES
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CHAPITRE 8 NOMENCLATURE

§ Y9
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STRUCTURE

Rep Réf Description

1 |DH1164 Rodelle plate

2 |DH1163 Boulon

3 |B7772XX-GAUCHE |Bras long gauche

4 | DH1059 Boulon

5 |DH1038 Rondelle plate

6 |B6775 Tuyau haute pression

7 |DH1161 Joint de transition

8 |DH1006 Rondelle composite

9 |DH1007 Vis bandjo courte

10 |DH1166 Groupe Hydraulique complet 380 V
11 |B7774 Groupe Hydraulique complet 220 V
12 |B7775X-DROIT Verrouillage de bras droit

13 |B7776XX Colonne motrice complete
14 |DH1151 Entretoise

15 |B7772XX-GAUCHE |Bras long gauche

16 |B7772XX-DROIT Bras long droit

17 |B7778 Axe

18 |B7772XX-DROIT Bras long droit

19 |DH1154 Poignée

20 |B7775X-GAUCHE | Verrouillage de bras soudé
21 |B7779XX Colonne réceptrice compléte
22 |B7780 Goupille

23 |DH1151X Circlips

24 | DH1145 Boulon de scellement

25 |B7781 Ressort

26 |B7782 Rondelle plate

27 |DH1165 Chassis

28 |B7816A Cable acier
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14

15

16

17

18

19

VA /

20

21

22

i
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COLONNE MOTRICE
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Rep Réf Description

1 DH2798 Axe court

2 | DH1093X Rondelle

3 |B7783 Vis

4 | DH1067 Bague composite

5 |DH1092 Capot inferieur

6 |DH1055 Vis

7 |DH1089 Vis

8 |DH1093 Plaque de fixation inferieure

9 |B7784XX Coffret électrique 380V
10 |B7785XX Coffret électrique 220V
11 |B7786X Colonne motrice

12 |DH1085 Capot superieur

13 |DH1059 Boulon

14 |DH1038 Rondelle plate

15 |DH1068 Circlips

16 |DH1066 Poulie

17 |DH1062 Platine haut de poteau
18 |DH1064 Boulon

19 |DH1063 Rondelle plate

20 |DH1065 Ecrou

21 |DH1061 Attache cable

22 |DH1069 Plaque de suspension
23 |DH1070 Rondelle plate

24 | DH1060 Vis

25 |DH1083 Fin de course

26 |DH1084 Vis

27 |DH1057 Electro-aimant

28 |DH1072 Vis

29 |DH1073 Rondelle plate

30 |DH1094 Plaque de fixation supérieure
31 |DH1074 Verrou de plaque

32 |DH1075 Plaque d'accrochage

33 |DH1071 Rideau

34 |B6785XX Chariot équipé complet
35 |DH1054 Chaine

36 |DH1078 Vis

37 |DH1079 Plaque de pression

38 |DH1080 Vis

39 |DH1076 Vérin équipé complet
40 |B0044 Protection flexible

DHO024BCE1078 - Support rideau sur certains modéles
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COLONNE RECEPTRICE
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Rep Réf Description

1 DH1078 Vis

2 |B6784XX Chariot équipé complet

3 |DH1076 Vérin équipé complet

4 | DH1075 Plaque d'accrochage

5 |DH1074 Verrou de plaque

6 |DH1073 Rondelle plate

7 |DH1072 Vis

8 |DH1071 Rideau

9 |DH1070 Rondelle plate

10 |DH1069 Plaque de suspension
11 |DH1068 Circlips

12 |DH1067 Bague composite

13 |DH1066 Poulie

14 |DH1065 Ecrou

15 |DH1064 Boulon

16 |DH1063 Rondelle plate

17 |DH1062 Platine haut de poteau
18 |DH1061 Attache cable

19 |DH1060 Vis

20 |DH1038 Rondelle plate

21 |DH1059 Boulon

22 |DH1058 Colonne réceptrice

23 |DH1057 Electro-aimant

24 | DH1056 Carter colonne réceptrice
25 |DH1055 Vis

26 |DH1054 Chaine

27 |DH1153 Rondelle

28 |W0024 Vis

29 |DH1081 Axe court

30 |DH1068 Circlips

31 |DH1080 Vis

32 |DH1079 Plaque de pression
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Rep Réf Description

1 |DH1019 Vis

2 |DH1020 Plat fixation patins

3 |DH1021 Patin arriere

4 |DH1022 Patin avant

5 |B7787X Chariot soudé Col. Mot

6 |DH1024 Came fin de course

7 |DH1025 Rondelle élastique

8 |DH1026 Vis

9 |DH1027 Protection portiere

10 |DH1028 Vis
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Rep Réf Description
1 |DH1019 Vis
2 |DH1020 Plat fixation patin
3 |DH1021 Patin arriere
4 | DH1022 Patin avant
5 |B7788X Chariot soudé Col. Réc.
6 |DH1027 Protection portiére
7 |DH1028 Vis
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DH1008

1 Vis bandjo longue

2 |B6775 Flexible haute pression
3 |DH1006 Rondelle composite

4 | DH1005 Réduction

5 |B6700 Flexible haute pression
6 |DH1001 Embase soudée

7 |DH1002 Fin de course

8 |DH1004 Came de fin de course
9 |DH1003 Ressort

10 |DH1007 Vis bandjo courte

11 |DH1009 Chassis de fixation

12 |DH1010 Rampe posée

13 |DH1011 Rondelle plate

14 |DH1012 Boulon

15 |DH1014 Curseur nylon

16 |DH1015 Axe d'orientation

17 |DH1016 Vis TF M4x6

47



IEQ1000/1001 - Pont élévateur 2 colonnes

isog==] |

QWJ204D3018D : Vis de fixation des tampons 39

BRAS GAUGE

Rep Réf Description

1 [B7795X Extrémité bras long coulissant

2 |DH1050B Arrét coulisse bras

3 |DH1091 Rondelle

4 | DH1090 Vis

5 |DH1053 Protection de pied

6 |DH1048 Rondelle plate

7 |DH1047 Boulon

8 |DH1032 Vis

9 |DH1031 Rondelle élastique

10 |DH1030 Secteur denté

11 |B7797X Premier élément de bras long - Gauche
12 |DH1037 Boulon

13 |DH1038 Rondelle plate

14 |DH1050A Bras intermédiaire coulissant

15 |DH1045 Réhausse tampon - H150 mm

16 |B7790XX-50 Tampon complet — Diametre 50mm

16 |B7790XX Tampon complet

17 |DH1039 Tampon caoutchouc sans trou pour vis
17 |DH1039B Tampon caoutchouc avec trou pour vis
18 |B7791X Support tampon

19 |DH1041 Anneau d'arrét

20 |B7792-50 Douille filetée de 50mm de dimeétre

20 |B7792 Douille filetée

21 |DH1046-50 Réhausse tampon - H 80 mm D 50 mm
21 |DH1046 Réhausse tampon - H 80 mm
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BRAS DROIT

Rep Réf Description

1 [B7795X Extrémité bras long coulissant

2 |DH1050B Arrét coulisse bras

3 |DH1091 Rondelle

4 DH1090 Vis

5 |DH1053 Protection de pied

6 |DH1048 Rondelle plate

7 |DH1047 Boulon

8 |DH1032 Vis

9 |DH1031 Rondelle élastique

10 |DH1030 Secteur denté

11 |B7796X Premier élément de bras long - Droit
12 |DH1037 Boulon

13 |DH1038 Rondelle plate

14 | DH1050A Bras intermédiaire coulissant

15 |DH1045 Réhausse tampon - H 150 mm

16 |B7790XX-50 Tampon complet — Diamétre 50mm

16 |B7790XX Tampon complet

17 |DH1039 Tampon caoutchouc sans trou pour vis
17 |DH1039B Tampon caoutchouc avec trou pour vis
18 |B7791X Support tampon

19 |DH1041 Anneau d'arrét

20 |B7792-50 Douille filetée de 50mm de dimeétre

20 |B7792 Douille filetée

21 | DH1046-50 Réhausse tampon - H 80 mm D 50 mm
21 |DH1046 Réhausse tampon - H 80 mm
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Rep Réf Description
1 DH1100 Joint torique
2 DH1099 Circlips
3 DH1098 Piston
4 DH1097 Joint torique
5 DH1096 Bague d'usure
6 DH1095 Joint a levre
7 DH1107 Corp de vérin
8 B7814XX Clapet de sécurité
9 DH1109 Circlips
10 DH1112 Chape de poulie
11 DH1111 Axe poulie
12 DH2096 Bague composite
13 DH1110 Poulie
14 DH1106 Circlips
15 DH1105 Douille de guidage
16 DH1102 Anneau d'arrét
17 DH1103 Bague d'usure
18 DH1104 Anneau anti-poussiere
19 DH1101 Piston
20 DH1108 Corps de veérin
1-4-5-6-17-18 | DH1108-Kit Kit joints vérin DH1108
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Rep Réf Description
1 |WS4140(A1420) Vis
2 |B6738 Platine triangulaire
3 |WS4157(B3144) Réservoir
4 |WS4156 tuyau et crépinne d'aspiration
5 |WS4311 Tuyau de retour
6 |WS4143(B2743) Electrovanne compléte
6.1 |WS4143A Solénoid seule
6.2 |WS4143B Corps électrovanne
7 |WS4142(B2737) Clapet anti-retour
8 |WS4147(B6739) Accouplement
9 |B7798XX Moteur 380V
10 |B7799XX Moteur 220v
11 |WS4146 Vis
12 |WS4051) Rondelle élastique
13 |WS4052 Rondelle plate
14 |WS4152A Soupape de pression
15 |WS4153A Clapet de réglage
16 |WS4337 Bouchon
17 |WS4338 Prise de pression
18 |WS4151 Collecteur équipé complet
19 |WS4154 Joint tonigue
20 |WS4155 Pompe a engrenage
21 |WS4158 Bouchon de réservoir
n/a | COND-350 yF Condensateur démarage
n/a | COND-60uF Condensateur de travail
n/a |BOARD DZX40-N Micro de démarage
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BOITIER CONTROLE - 400V
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400V
Rep Réf Description
1 |DH1139 PG21 Presse étoupe
2 DH1135 PG13.5 Presse étoupe
3 |DH1113 Ecrou M4
4 |DH1134 Rail 1
5 |DH1116 Rail 2
6 |DH1133 Vis
7 |DH1115 Vis
8 |DH1117 Bornier vert / jaune
9 |DH1117A Bornier gris
10 |DH1119 Relais temporisé
11 |DH1118 Contacteur
12 |DH1121 Disjoncteur 3Ph
13 |DH1120 Porte fusible
14 |DH1122 Fusible
15 |DH1123 Fusible
16 |DH2095 Vis plastique
17 |DH1127 Couvercle de coffret
18 |DH1124 Bouton
19 |DH1125 Arrét d'urgence bouton poussoir
20 |DH1141 Interrupteur principal
21 |DH1128 Bornier
22 |DH1129 Transformateur 400 V
23 |DH1131 Vis
24 |DH1130 Vis
25 |DH1132 Redresseur
26 |DH1114 Plaque embase
27 |DH1136 Ecrou M5
28 |DH1138 PG28 Presse étoupe
29 |B6734 Coffret
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BOITIER CONTROLE - 230V
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BOITIER CONTROLE -
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230V
Rep Réf Description
1 |DH1139 PG21 Presse étoupe
2 |DH1135 PG13.5 Presse étoupe
3 |DH1113 Ecrou M4
4 |DH1134 Rail 1
5 DH1116 Rail 2
6 |DH1133 Vis
7 DH1115 Vis
8 |DH1117 Bornier vert / jaune
9 |DH1117A Bornier gris
10 |DH1119 Relais temporisé
11 |DH1118 Contacteur
12 |DH1142 Disjoncteur 1 Ph
13 |DH1120 Porte fusible
14 |DH1122 Fusible
15 |DH1123 Fusible
16 |DH2095 Vis plastique
17 |DH1127 Couvercle de coffret
18 |DH1124 Bouton
19 |DH1125 Arrét d'urgence bouton poussoir
20 |DH1141 Interrupteur principal
21 |DH1128 Bornier
22 |DH1140 Transformateur 230 V
23 |DH1131 Vis
24 |DH1130 Vis
25 |DH1132 Redresseur
26 |DH1114 Plaque d'embase
27 |DH1136 Ecrou M5
28 |DH1138 PG28 Presse étoupe
29 |B6734 Coffret
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Fiche d'entretien préventif Equipement : IEQ1000/1001 Année - 20
Fabriquant : m TECH # de série:

Firme d'entretien :

20 20. 20 20
ooolooooldooeoldo oo
2220|2323 3|33 3238 5
L, Ewwmﬂéwwwﬂéwwwgoww
No Activité o |E EEE|EEEE|EEEE|IEEEE
& JICFEFIEFEEFRIEREEFRIEEREEF
A R R ERCIE R R
1|Contrble étanchéités des verins 12M
2|Etat des flexibles hydrauliques et raccords 12M
3]Niveau d’huile du groupe hydraulique 12M
4]Contrdéle du jeu entre chariot et colonne 12M
5|Etat et réglage des cables de controle 12M
6]Etat des poulies de renvoi 12Mm
7]Etat et efficacité des freins d'inertie 12M
8|Etat de la (des) poulie(s) d’entrainement 12M
9]Essai et réglage éventuel de l'interrupteur de fin de course haut 12M
10|Etat et réglage éventuel du/des interrupteur (s) de fin de course bas 12mM
11)Essai et réglage éventuel des interrupteurs de sécurité 12M
12|Etat des cables navettes et de leurs protections 12M
13|Etat des protecteurs de portiéres 12M
14]|Etat des tampons de prise sous coque 12M
15 Présence du circlip de retenue des 19M
tampons
16 Contrdle du coulissement des éléments de bras et efficacité des 12M
butées
17|Etat et efficacité du systéme de verrouillage de bras 12M
18|Présence et état des dispositifs des protections de pieds 12M
19]Présence d’un circlip sur chacun des axes de bras 12M
20|Etat des coffrets de commande 12M
21|Contréle de la commande montée/descente et du rappel auto 12M
22|Contrble du serrage des chevilles de fixation des colonnes 12M
23|Controle de I'affichage des consignes de sécurité 12M
24]|Essai de I'appareil en charge 12M
25]Contréle du graissage des axes articulation bras 12M
26|Etat des protections pieds 12M
27|Contréle du jeu entre charriot et colonnes 12Mm
28|Etat des chaines sur vérin 12M
29|Etat du capteur (ressort) mou de cable 12M
30|Etat et réglage éventuel du/des interrupteur (s) de fin de course bas 12M 58
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Equipement :
IEQ1000/1001
Fabriquant : [Ele} TECH

Firme d'entretien :

EJrecH ] |

Année : 20

# de série :

No

Défaillance constatée ou
réparation effectuée

Responsable

Date

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20
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TEcH Declaration de Conformité
Declaration of Conformity
Declaracion de Conformidad

Par la présente, résidant Av. Primero de Mayo, 39, El Palmar, Murcia, déclare que le pont pour
vehicles modeéle :

Located in Avda. Primero de Mayo, 39, El Palmar, Murcia, Spain declares that the vehicles lift
with model number:

La presente situada en Avda. Primero de Mayo, 39, El Palmar, Murcia, Espafa declara que el
elevador para vehiculos modelo:

Mod. IEQ1000/1001 - N° serie / Serial No./ N° Serie:

(Ref. fabricant / manufacturer / fabricante: QWJ204BCE SERIES)

A été construite en conformité avec la Directive Europeen 2006/42/CE et normes harmonisees
EN1493:2010, EN60204-1:2006+A1:2009

Has been manufactured in conformity with European Directive 2006/42/CE and harmonized
standards EN1493:2010, EN60204-1:2006+A1:2009

Esta fabricado segun las disposiciones de la Directiva Europea 2006/42/CE sobre méaquinas y las
normas armonizadas: EN1493:2010, EN60204-1:2006+A1:2009

Selon le certificat du fabricant que se trouve a votre disposition pour verification dans nos locaux et
ou se declare le numéro et date d"obtention / According to the manufacturer’s certificate which is at
your disposal at our premises whereby appear the certificate number and date of obtention / Segun se
expresa en el certificado del fabricante que se haya a su disposicion en nuestras instalaciones con
numero y fecha:

Certificado n%certificate no./certificat n°: C-20-0106-17-01-A
Fecha/ date/ date: 27 March 2017

A Murcia (Espagne), le 20
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